SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC



We wszystkich miejscach niniejszej dokumentacji, w ktdérych uzyto przyktadowego znaku towarowego,

patentu, pochodzenia, Zroédta lub szczegdlnego procesu, ktéry charakteryzuje produkty lub ustugi

dostarczane przez konkretnego wykonawce lub w przypadkach odnoszenia sie w niniejszej

dokumentacji do norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systemow referenciji

technicznych to w kazdym takim przypadku Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania réwnowazne w

stosunku do okreslonych w niniejszej dokumentacji pod warunkiem zapewnienia parametrow nie

gorszych niz okreslone w tym dokumencie a niniejszg dokumentacje nalezy odczytywac w taki sposdb,

ze wskazaniom tym towarzyszg wyrazy ,lub réwnowazny”, ,lub réwnowazne”.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
sg wymagania dotyczace wykonania iodbioru rozbiérki elementéw ulic zwigzane z realizacjg
przedmiotowej inwestycji.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWIORB) jest stosowana,
jako dokument kontraktowy przy realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét rozbiérkowych.
Zakres robot zawartych w projekcie:

W trakcie realizacji zaprojektowanych rob6t przewiduje odpady pochodzace z rozbidrki:
» istn. wpusty deszczowych i przypakanalikow

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5.0godlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania
dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Roboty zwigzane z rozbiorkg elementéw ulic majg byé wykonane recznie, ze wzgledu na
wystepujace uzbrojenie.

4. TRANSPORT
Materiaty i elementy z rozbiérki mogg by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu
ciezarowego zaakceptowanymi przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogoblne wymagania dotyczgce rob6t podano w STWIORB ,Wymagania Ogdéine”.

5.2. Zakres wykonywanych robot.
Wykonawca jest zobowigzany do:
- wywiezienia i zagospodarowania gruzu betonowego i innych materiatdbw pochodzacych z
rozbiérki, a nie nadajgcych sie do powtornej zabudowy przy zachowaniu zasad ustawy z dnia 27
kwietnia 2001,0 — o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 ze zmianami),

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w STWIORB ,Wymagania
Ogolne”
Kontroli podlega spos6b wykonania rob6t rozbiérkowych, prawidiowosc¢ transportu i sktadowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiérki.

7. OBMIAR ROBOT
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Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB ,Wymagania Ogdlne”.
Jednostki obmiarowe

- rozbiérki nawierzchni wraz z wywozem - 1m?2

- rozbidrki kraweznikdw, opornikéw, obrzezy wraz z wywozem - 1m

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB ,Wymagania Ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej rob6t objetych niniejszg STWiIORB dotyczy:
wyznaczenia miejsc rozbiérkowych,

- oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym,

- rozebrania poszczeg6inych asortymentéw,

- zatadunku i odtransportowania materiatow rozbiérkowych na sktadowisko

- uwzglednienia kosztow utylizacji odpadéw (w tym budowlanych)

Uwaga: Wywoz gruzu i innych elementéw odpadowych na sktadowisko wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



